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	 ปััจจุบัันภััยพิิบััติิจากสาธารณภัยัโดยเฉพาะภัยัพิิบััติิ	
จากธรรมชาติที่่�เกิิดขึ้้�นมีีความรุุนแรง เกิิดความเสีียหาย	
เป็็นวงกว้้างจำำ�เป็็นต้้องช่่วยเหลืออย่่างรวดเร็็ว มีการนำำ�	
อากาศยานไร้้คนขัับมาใช้้ในการปฏิิบััติิภารกิิจนี้้�ในการ	
ช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิอย่่างแพร่หลายเพราะมีี	
ศัักยภาพสููงในการปฏิิบััติิภารกิิจ โดยใช้้คุณลัักษณะกำำ�ลััง
ทางอากาศและคุุณลัักษณะเด่่นของอากาศยานไร้้คนขัับคืือ 
Dull, Dirty และ Dangerous ตลอดจนการได้้ภาพมุมสููง	
ที่่�เป็็น Real Time Digital Format ทำำ�ให้้เห็็นภาพกว้้าง	
ของสถานการณ์์ในพื้้�นที่่�ประสบภััย พร้้อมกัับส่่งข้้อมููลให้้	
ผู้้�เกี่่�ยวข้้องผ่่านระบบเครืือข่ายได้้อย่่างรวดเร็็ว นอกจากนี้้�	
อากาศยานไร้้คนขัับขนาดเล็็กแบบขึ้้�น/ลงทางดิ่่�ง (VTOL) 
จะมีีความคล่่องตััวสามารถนำำ�ติิดตััวไปกัับทีีมค้้นหาและ	

บทคััดย่่อ

กู้้�ภััย โดยมีีข้้อจำำ�กััดการบิินในพื้้�นที่่�ประสบภััยและสภาพ	
อากาศน้้อยกว่่าอากาศยานปกติิแต่่จะมีีข้้อจำำ�กััดในด้้าน	
สมรรถนะ 
	 แนวทางการพััฒนาแนวทางการใช้้อากาศยานไร้้	
คนขัับช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติินั้้�น จะต้้องบููรณาการ	
ปฏิิบััติิภารกิิจร่วมกัับอากาศยานปกติิของกองทััพอากาศ 
ดาวเทีียม และอากาศยานไร้้คนขัับขนาดเล็็กจากหน่วยงาน	
ภาครััฐหรือเอกชน โดยใช้้หลักการปฏิิบััติิต่่อเป้้าหมาย	
แบบพัันธกิจ Dynamic Targeting การปฏิิบััติิการที่่�ใช้้	
เครืือข่ายเป็็นศููนย์์กลาง (NCO) เป็็นแนวทางการปฏิิบััติิ	
ภารกิิจ และจะต้้องจััด Mission Commander จากกองทััพ	
อากาศเป็็นผู้้�วางแผนการปฏิิบััติิการทางอากาศในภาพรวม 	
เพื่่�อให้้เกิิดเป็็นปััจจัยทวีีกำำ�ลััง (Force Multiplier) 

คำำ�สำำ�คัญ : สาธารณภััย, การช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิ, อากาศยานไร้้คนขัับ, โดรน, 
	 	 การปฏิิบััติิการที่่�ใช้้เครืือข่ายเป็็นศููนย์์กลาง
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ABSTRACT
 

	 Nowadays natural disasters have become 	
dramatical and caused damage to lives and properties. 
UAVs have been utilised in a wide range of disaster 
relief operations, especially small UAVs/Drones which 
are generally operated by the privates. 
	 UAVs are very efficient in Disaster Victim Relief 	
and HADR missions due to their air power and 	
outstanding 3D characteristics, which are Dull, Dirty 
and Dangerous. The UAV’s capability of capturing 	
pictures as a bird’s eye view is considered since a 
whole picture of a disaster area can be captured and 
sent to the respondents via the network during the 
HADR mission. Moreover, the small VTOL UAVs are 

portable and capable for the rescuers to carry while 
surveying the disaster area.
	 To develop the usage of UAV’s in disaster 	
response, the RTAF UAV planners should cooperate 
with manned aircraft, earth observation satellites, and 
UAVs from other official units and private sectors by 
creating an on-call-list for integrating the forces. By 
using the Dynamic Targeting process and Network 
Centric Operations (NCO) is the core of the planning 	
operations and RTAF should assign the Mission 	
Commander to be the one responsible for overall air 
operations planning in the disaster area. These are all 
according to the principles of OODA loop and NCO. 

Keywords: Disaster Relief, Humanitarian Assistance and Disaster Relief (HADR), UAV, Drone, 
	 	 Network Centric Operations (NCO)
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	 ปััจจุบัันภััยพิิบััติิจากสาธารณภััยโดยเฉพาะภััยพิิบััติิ	
จากธรรมชาติทิี่่�เกิิดขึ้้�นจะมีีความรุุนแรง เกิิดความเสีียหาย
เป็็นวงกว้้างต่่อทรััพย์์สิินและชีีวิิตผู้้�คนเพิ่่�มจำำ�นวนมากขึ้้�น	
กว่่าในอดีต รวมถึึงสาธารณภััยที่่�เกิิดจากมนุุษย์์ เช่่น การ	
รั่่�วไหลของสารเคมีีอัันตราย ฯลฯ จึงจำำ�เป็็นที่่�จะต้้องเข้้าไป	
ช่่วยเหลืออย่า่งเร่่งด่่วน ซึ่่�งการช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติินี้้�	
จะต้้องแข่่งกัับเวลาเพื่่�อรักษาชีวิิตและทรััพย์์สิินของ	
ประชาชนให้้มากที่่�สุุด โดยเฉพาะในห้้วง 48 ชั่่�วโมงแรกหลัง	
จากเกิิดเหตุ แต่่ในขณะเดีียวกัันก็็ต้้องการข้้อมููลข่่าวสาร	
ที่่�ถููกต้้อง รวดเร็็วในการวางแผนบริิหารจััดการและ	
บููรณาการให้้ความช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิ ตลอดจน	
ความปลอดภััยของผู้้�เกี่่�ยวข้้องในการปฏิิบััติิภารกิิจ
	 ในขณะเดีียวกัันเทคโนโลยีีด้้านอากาศยานไร้้คนขัับ 	
(Unmanned Aerial Vehicle: UAV) หรือที่่�รู้้�จัักกัันในชื่่�อ	
เรีียกทั่่�วไปว่่า “โดรน (Drone)” ซึ่่�งจากเดิิมถููกใช้้ในการ	
ปฏิิบััติิภารกิิจทางทหารเป็็นหลัก โดยเฉพาะในภารกิิจการ	
ลาดตระเวนและเฝ้้าตรวจ ด้้วยมีีคุุณลัักษณะเด่่น 3D คือ 	
Dull (ภารกิิจที่่�ทำำ�ซ้ำำ�� ๆ เป็็นเวลานาน) Dirty (ภารกิิจที่่�	
เสี่่�ยงกัับสารปนเปื้้�อนที่่�อัันตราย) Dangerous (ภารกิิจที่่�	
อาจจะต้้องเข้้าไปในพื้้�นที่่�เสี่่�ยงอัันตรายต่่อผู้้�ปฏิิบััติิงาน) 	
เพื่่�อหาข่าวฝ่่ายตรงข้้าม แต่่มีีหลายประเทศได้้ประยุุกต์์นำำ�	
มาใช้้ในภารกิจิการให้้ความช่่วยเหลือืด้้านมนุษุยธรรมและ	
บรรเทาภัยพิิบััติิ (Humanitarian Assistance and 
Disaster Relief : HADR) และมีกีารนำำ�อากาศยานไร้้คนขับั	
ขนาดเล็็กที่่�ใช้้ในเชิิงพาณิชย์์หรืองานวิิจััยเข้้ามาปฏิิบััติิการ	
ภารกิิจนี้้�เพราะมีีความก้้าวหน้้าเทคโนโลยีี โดยเฉพาะด้้าน	
การถ่่ายภาพทางอากาศและการสำำ�รวจทางอากาศ ฯลฯ 	
ตลอดจนราคาไม่่สููงมากทำำ�ให้้ภาคเอกชนโดยบุุคคลทั่่�วไป	
สามารถจััดหามาใช้้งานและต่่อยอดพััฒนา Application/	
Software เองได้้  เช่่น DJI Phantom 3 UAV ใช้้ในการ	
ช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยแผ่่นดิินไหวที่่�เนปาล เมื่่�อ ปี ค.ศ. 2015 	
เป็็นต้้น แต่่อย่่างไรก็็ตามการใช้้อากาศยานไร้้นัักบิินขนาด	
เล็็กนั้้�นยัังคงมีีปััญหาทางด้้านสมรรถนะและด้้านกฎหมาย	
ในหลายประเทศ ทำำ�ให้้เป็็นอุุปสรรคสำำ�คััญส่่วนหนึ่่�งของ	
การปฏิิบััติิภารกิิจการบิินของภาคเอกชน ตลอดจนการขาด	

ความเข้้าใจในบริิบทความปลอดภััยในการเดิินอากาศ ซึ่่�ง	
อาจทำำ�ให้้เกิิดอัันตรายต่่อการบิินร่่วมกัับอากาศยานอื่่�น ๆ 	
ในพื้้�นที่่�ประสบภััยพิิบััติิได้้  
	 ประเทศไทยได้้เกิิดภััยพิิบััติิโดยเฉพาะจากธรรมชาติ	
หลายครั้้�ง ซึ่่�งกองทััพอากาศได้้มีการจััดกำำ�ลัังพล อากาศยาน 	
และยุุทโธปกรณ์์เข้้าช่่วยเหลือ แต่่ยังัไม่่มีีการนำำ�อากาศยาน	
ไร้้คนขัับที่่�ประจำำ�การและอากาศยานไร้้คนขัับที่่�เป็็นผลงาน	
จากการวิิจััยของกองทััพอากาศเอง เข้้าร่วมปฏิิบััติิการ	
พร้้อมกัันกัับภาคพลเรืือนอย่่างเต็็มรููปแบบ 
	 จากศัักยภาพและปััญหาการปฏิิบััติิภารกิิจร่วมกััน 	
จึึงจำำ�เป็็นต้้องศึึกษาแนวความคิิดการพััฒนานวััตกรรมการ	
ใช้้กำำ�ลัังทางอากาศของกองทัพัอากาศในการใช้้อากาศยาน	
ไร้้คนขัับปฏิิบััติิภารกิิจการช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิ โดย
การประยุกุต์์แนวความคิิดการปฏิิบััติิการที่่�ใช้้เครืือข่ายเป็็น	
ศููนย์์กลาง (Network Centric Operations: NCO) 	
การกำำ�หนดเป้้าหมาย (Targeting) แบบ Dynamic Targeting 	
ต่่อเป้้าหมาย Time Sensitive Target (TST) เพื่่�อให้้เกิิดเป็็น	
ปััจจัยทวีีกำำ�ลััง (Force Multiplier) ในการบริิหารจััดการ	
วางแผนช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิให้้รวดเร็็ว มีประสิิทธิิภาพ 	
ตลอดจนการเสนอแนะนโยบายและแนวความคิิดในการ	
พััฒนาการใช้้อากาศยานไร้้คนขัับเพื่่�อปฏิิบััติิภารกิิจนี้้�  

วััตถุุประสงค์์ของการวิิจััย
	 1.	เพื่่�อศึกษา วิเคราะห์์ รููปแบบ และแนวทาง ตลอดจน	
ปััญหาและอุุปสรรคในการนำำ�อากาศยานไร้้คนขัับเพื่่�อใช้้	
ปฏิิบััติิภารกิิจการช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิ 
	 2.	เพื่่�อเสนอแนวทางการพััฒนาระบบอากาศยานไร้้	
คนขัับ และแนวความคิิดในการปฏิิบััติิการร่่วมกัันระหว่าง 	
กองทััพอากาศกัับภาคพลเรืือนในภารกิิจการให้้ความ	
ช่่วยเหลือด้้านมนุุษยธรรมและบรรเทาภัยพิิบััติิ (HADR) 

ประโยชน์์ที่่�ได้้รัับจากการวิิจััย
	 1.	ทำำ�ให้้ทราบแนวความคิิด ปัญหา และอุุปสรรคใน
การนำำ�อากาศยานไร้้คนขัับในแบบที่่�เหมาะสมตามลัักษณะ	
ภััยพิิบััติิที่่�เกิิดขึ้้�น 

บทนำำ�
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การบรรเทาสาธารณภััย กับระดัับผู้้�ปฏิิบััติิงานที่่�เชี่่�ยวชาญ	
เกี่่�ยวกัับการวิิจััยและพััฒนาอากาศยานไร้้คนขัับของกองทััพ	
อากาศ

การทบทวนวรรณกรรม	  
	 การศึึกษาแนวทางการใช้้อากาศยานไร้้คนขัับช่่วยเหลือ	
ผู้้�ประสบภััยพิิบััติิ ทำำ�การศึึกษา แนวคิิด ทฤษฎี ข้้อมููล 	
เอกสารและงานวิิจััยที่่�เกี่่�ยวข้้อง ประกอบด้้วย ภัยพิิบััติิและ	
ลัักษณะการเกิิดภััยพิิบััติิ การบรรเทาสาธารณภัยั เทคโนโลยี	ี
ระบบอากาศยานไร้้คนขัับ แนวความคิดิ พัันธกิจ Dynamic 	
Targeting และ Time Sensitive Target (TST) แนว	
ความคิิดการปฏิิบััติิการที่่�ใช้้เครืือข่ายเป็็นศููนย์ก์ลาง (NCO) 	
ยุทุธศาสตร์์ที่่�เกี่่�ยวข้้องกัับการช่่วยเหลือบรรเทาสาธารณภััย	
ของกองทััพ กฎ ระเบีียบ คำำ�สั่่�งเกี่่�ยวกัับการบิินอากาศยาน	
ไร้้คนขัับ และงานวิิจััยที่่�เกี่่�ยวข้้อง ตลอดจนประสบการณ์์	
ทำำ�งานด้้านอากาศยานไร้้คนขัับและการปฏิิบััติิภารกิิจทาง	
ยุุทธการเกี่่�ยวกัับการใช้้กำำ�ลัังทางอากาศของผู้้�วิิจััย

	 2.	ทำำ�ให้้ได้้แนวทางการพััฒนาระบบอากาศยานไร้้	
คนขัับ และแนวความคิิดในการปฏิิบััติิภารกิิจร่วมกัับภาค	
พลเรืือนในภารกิิจการให้้ความช่่วยเหลือด้้านมนุุษยธรรม	
และบรรเทาภัยพิิบััติิ (HADR) เพื่่�อนำำ�ไปปรัับปรุุงแผนการ	
ช่่วยเหลือผู้้�ประสบภัยั และการกำำ�หนดนโยบายต่่าง ๆ  ของ	
กองทััพอากาศ

ขอบเขตของการวิิจััย
	 ดำำ�เนิินการรวบรวมข้้อมููลปฐมภููมิและข้้อมููลทุุติิยภููมิ 	
ตลอดจนจะศึึกษาเทคโนโลยีีที่่�เกี่่�ยวข้้องกัับการใช้้อากาศ-	
ยานไร้้คนขัับขนาดเล็็กที่่�มีีใช้้งานทั่่�วไปในภาคเอกชนบาง	
แบบ รวมถึึงกฎระเบียีบ นโยบาย และแผนการปฏิบัิัติิต่่าง ๆ  
ที่่�มีีอยู่่�ในห้้วงเวลาที่่�ศึึกษาหลักสููตรการป้้องกันัราชอาณาจักัร	
(วปอ.รุ่่�นที่่� 61) เท่่านั้้�น 
	 สำำ�หรับการสััมภาษณ์ผู้้�ทรงคุุณวุุฒิิ จะแบ่่งออกเป็็น 
2 ระดัับ คือ  ผู้้�บัังคัับบััญชาระดัับสููงของ กองทััพอากาศ	
และหน่วยงานภาคพลเรืือนที่่�รัับผิิดชอบงานที่่�เกี่่�ยวข้้องกัับ	

กรอบแนวความคิิด



13The National Defence College of Thailand Journal Vol. 62 No. 3 September-December 2020 13

ระเบีียบวิิธีีวิิจััย
	 การวิิจััยครั้้�งนี้้�เป็็นการวิิจััยเชิิงคุุณภาพ (Qualitative 
Research) โดยดำำ�เนิินการรวบรวมข้้อมููลทุุติิยภููมิจากการ	
ศึึกษาจากตำำ�ราและเอกสารต่่าง ๆ และข้้อมููลปฐมภููมิจาก	
การสััมภาษณ์ผู้้�ทรงคุุณวุุฒิิ ซึ่่ �งเป็็นผู้้�บริิหารระดัับสููงที่่�	
เกี่่�ยวข้้องกัับการปฏิิบััติิภารกิิจการให้้ความช่่วยเหลือด้้าน
มนุุษยธรรมและบรรเทาภัยพิิบััติิ (HADR) และผู้้�เชี่่�ยวชาญ
ด้้านอากาศยานไร้้คนขัับ แล้้วนำำ�มาวิิเคราะห์์ข้้อมููล 
เปรีียบเทีียบ รวมถึึงสัังเคราะห์์แนวทางการปฏิิบััติิภารกิิจ 
การวิิจััยและพััฒนาของกองทััพอากาศเพื่่�อนำำ�ผลการศึึกษา	
มาเสนอแนะแนวทางการปฏิิบััติิภารกิิจร่วมกัับภาค	
พลเรืือน แนวทางการพััฒนา และการกำำ�หนดนโยบาย	
ด้้านต่่าง ๆ เพื่่�อให้้เกิิดประสิิทธิิภาพในการปฏิิบััติิภารกิิจ	
การช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิเมื่่�อเกิิดสาธารณภััย

ผลการวิิจััย
	 1.	สรุุปผลการวิิจััยตามวััตถุุประสงค์์การวิิจััยข้้อที่่� 1
	 เทคโนโลยีีด้้านอากาศยานไร้้คนขัับได้้ถููกนำำ�มาใช้้ใน
ภารกิิจให้้ความช่่วยเหลือด้้านมนุุษยธรรมและบรรเทา	
ภััยพิิบััติิเพิ่่�มมากขึ้้�น ทั้้�งนี้้� ด้้วยคุุณลัักษณะเด่่น 3D คือ Dull, 	
Dirty, Dangerous และสามารถติิดตั้้�ง Payload ได้้	
หลากหลายชนิด จึงทำำ�ให้้อากาศยานไร้้คนขัับเป็็นระบบ 	
Sensor ที่่�สำำ�คััญ โดยจะให้้ภาพถ่่ายทางอากาศเป็็นภาพ	
มุุมสููงแบบ Bird’s Eye View และ/หรือข้้อมููลอื่่�น ๆ ตาม 	
Payload ที่่�ติิดตั้้�งเป็็นข้้อมููลแบบ Real Time Information 	

ในรููปแบบ Digital Format ซึ่่�งสามารถส่่งต่่อข้้อมููลผ่่าน	
ระบบเครืือข่ายไปยังัผู้้�ที่่�ทำำ�หน้้าที่่�ตััดสิินตกลงใจ (Decision 	
Maker) หน่ ่วยเกี่่�ยวข้้องในการช่่วยเหลืือผู้้�ประสบภััย 	
(Shooter) และหน่วยเกี่่�ยวข้้องในการสนัับสนุุนวิิเคราะห์์	
ข้้อมููลต่่าง ๆ  เพื่่�อสนัับสนุุนการปฏิิบััติิภารกิิจได้้อย่างรวดเร็็ว 	
เช่่น การทำำ�แผนที่่�ภาพถ่ายทางอากาศแบบ 2D/3D การ	
ส่่งข้้อมููลการค้้นหาและช่่วยชีีวิิตบุุคคลที่่�อยู่่�ในพื้้�นที่่�ประสบ	
ภััยพิิบััติิ ฯลฯ ซึ่่�งข้้อมููลเหล่านี้้�เป็็นประโยชน์อย่า่งยิ่่�งในการ	
บริิหารจััดการวางแผนการช่่วยเหลืือบรรเทาสาธารณภััย 	
เพิ่่�มความตระหนักรู้้�ในสถานการณ์์ (SA) ลดความเสี่่�ยงให้้	
กัับทีีมเจ้้าหน้้าที่่�ค้้นหาและกู้้�ภััยที่่�จะเข้้าไปในพื้้�นที่่�ประสบ	
ภััยพิิบััติิ ทำำ�ให้้เกิิดความปลอดภััยและมีีประสิิทธิิภาพมาก
ยิ่่�งขึ้้�น 
	 ผลการวิิจััยครั้้�งนี้้� พบว่่า อากาศยานไร้้คนขัับนั้้�นมีี	
คุุณลัักษณะของการปฏิบัิัติิการทางอากาศร่่วมกัับคุุณลัักษณะ	
เด่่นของอากาศยานไร้้คนขัับคืือ Dull Dirty และ Dangerous 	
และการได้้ภาพมุมสููงในพื้้�นที่่�ประสบภััยแบบ Bird’s Eye 
View ทำ ำ�ให้้มีศัักยภาพสููงในการสนัับสนุุนภารกิิจการ	
ช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิ โดยสามารถนำำ�มาใช้้ประโยชน์	
ในภารกิิจนี้้�ที่่�สำำ�คััญ ได้้แก่่ การลาดตระเวนทางอากาศและ	
การทำำ�แผนที่่�ภาพถ่ายทางอากาศ การค้้นหาและกู้้�ภััย 	
การสำำ�รวจและดัับไฟป่่า การสำำ�รวจและช่่วยเหลือในพื้้�นที่่�
ที่่�มีีการแพร่กระจายหรือการระเบิิดของสารเคมีีอัันตราย 
การดัับไฟไหม้้อาคารสููง และการประยุกุต์์พยากรณ์เ์ส้้นทาง	
การไหลของน้ำำ�� เป็็นต้้น 

ภาพท่ี่� 1 แสดงแผนท่ี่�ภาพถ่่ายทางอากาศแบบ 2D และภาพ 3D Model 
ท่ี่�สร้้างจากการถ่่ายภาพโดยโดรน DJI บริิเวณพ้ื้�นท่ี่�แผ่่นดิินไหวท่ี่�ประเทศเนปาล ปีี 2015 

ที่่�มา : DJI, online, 2015

แผนที่่�ภาพถ่่ายทางอากาศ 2D แผนที่่�ภาพถ่่ายทางอากาศ 3D Model
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	 ทั้้�งนี้้� ปัจจัยสำำ�คััญในการนำำ�อากาศยานไร้้คนขัับปฏิิบััติิ	
ภารกิิจนี้้�  ได้้แก่่ ลั กษณะของภััยพิิบััติิ สภาพแวดล้้อม 	
ขีีดความสามรถของอากาศยานไร้้คนขัับ Sensor-Payload 
ที่่�ติิดตั้้�ง และการบููรณาการข้้อมููล ซึ่่�งปััจจุบัันกองทัพัอากาศ	
มีีอากาศยานไร้้คนขัับและ Payload บางแบบ จึงยัังคงมีี	
ข้้อจำำ�กััดในด้้านขีีดความสามารถที่่�จะตอบสนองภารกิิจการ	
ช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิจากสาธารณภััยให้้ได้้ทุกรููปแบบ  
	 จากการศึึกษายังพบว่่า อากาศยานแต่่ละแบบจะมีี	
ข้้อเด่่น ข้้อด้้อย และสมรรถนะที่่�แตกต่่างกัันไป โดยพบว่่า	
อากาศยานไร้้คนขัับขนาดใหญ่แม้้ว่ามีสมรรถนะสููงแต่่	
จำำ�เป็็นต้้องใช้้สนามบิินวิ่่�งขึ้้�น/ลงสนาม ทำำ�ให้้เป็็นข้้อจำำ�กััด	
ในด้้านรััศมีีปฏิิบััติิการ ปัญหาเรื่่�อง Line of Sight ของการ	
บดบัังสััญญาณการควบคุุมและ Down Link การขนย้้าย	
ยุทุโธปกรณ์์และสถานีควบคุุมภาคพื้้�น (GCS) จะมีีขั้้�นตอน	
ที่่�ซัับซ้้อนใช้้เวลานาน ตลอดจนมีีค่่าใช้้จ่ายต่่อเที่่�ยวบิินสููง 	
ซึ่่�งเป็็นข้้อจำำ�กััดในเรื่่�องความรวดเร็็วในการวางกำำ�ลัังเพื่่�อ	
ปฏิิบััติิภารกิิจนี้้� แต่่จากการศึึกษาตัวอย่างการนำำ�อากาศยาน	
ไร้้คนขัับภาคพลเรืือนปฏิบัิัติิภารกิจิดังกล่่าว พบว่า่ อากาศ	
ยานไร้้คนขัับขนาดเล็็กแบบขึ้้�นลงทางดิ่่�ง เช่่น Multirotor 	
UAV หรือ Hybrid UAV จะมีีความคล่่องตััวในการที่่�ทีีม	
เจ้้าหน้้าที่่�ค้้นหาและกู้้�ภััยสามารถนำำ�เข้้าไปในพื้้�นที่่�ประสบ	
ภััยพิิบััติิได้้อย่า่งรวดเร็็ว ตลอดจนการใช้้อากาศยานไร้้คนขัับ	
ขนาดเล็ก็จะมีค่ี่าใช้้จ่ายต่่อเที่่�ยวบิินถููกกว่่าและมีเีทคโนโลยีี	
ที่่�ทัันสมััยสามารถตอบสนองการปฏิิบััติิภารกิิจดังกล่่าว 	
แต่่มีีข้้อจำำ�กััดด้้านสมรรถนะและเวลาทำำ�การบิินอยู่่�มาก 	
อย่า่งไรก็็ตามจำำ�เป็็นต้้องบููรณาการอากาศยานหลาย ๆ  แบบ	
เพื่่�อปฏิิบััติิภารกิิจร่วมกััน เปรีียบเหมือนกัับ “มีีดทำำ�ครััวที่่�	
จะมีีขนาดและคุุณลัักษณะที่่�แตกต่่างกััน จึงถููกนำำ�มาใช้้งาน	

ตามวััตถุุประสงค์์ที่่�แตกต่่างกัันในการปรุุงอาหาร” โดย	
ปััญหาสำำ�คััญในการบิินปฏิิบััติิภารกิิจร่วมกัันในพื้้�นที่่�	
ภััยพิิบััติิ ได้้แก่่ ขีดความสามารถและสมรรถนะของอากาศ	
ยานไร้้คนขัับกัับ Payload ที่่�ติิดตั้้�ง สภาพอากาศ สภาพพื้้�นที่่�	
ประสบภััยพิิบััติิ การบริิหารจััดการห้้วงอากาศ และความ	
ปลอดภััยในการปฏิิบััติิภารกิิจร่วม รวมถึึงความเข้้าใจ	
และความปลอดภััยของการปฏิิบััติิการบิินร่่วมกัันในพื้้�นที่่�
ประสบภััยพิิบััติิ 
	 2.	สรุุปผลการวิิจััยตามวััตถุุประสงค์์การวิิจััยข้้อที่่� 2  
	 แนวความคิิดเกี่่�ยวกัับการบรรเทาสาธารณภััยที่่�ดีี	
ที่่�สุุดคืือ  การเตรีียมการป้้องกัันและลดผลกระทบจาก	
สาธารณภััย แต่่เมื่่�อเกิิดสาธารณภััยขึ้้�นแล้้วการช่่วยชีีวิิต	
ผู้้�ประสบภััยนั้้�นเป็็นสิ่่�งสำำ�คััญที่่�สุุด 
	 จากการศึึกษากระบวนการวางแผนปฏิิบััติิต่่อเป้้าหมาย 	
(Targeting) แบบพัันธกิจ Dynamic Targeting พบว่่า 
ผู้้�ประสบภััยพิิบััติิกัับเป้้าหมาย TST มีลัักษณะความสำำ�คััญ	
เหมือนกััน คือ จะต้้องปฏิิบััติิต่่อเป้้าหมายนี้้�อย่่างเร่่งด่่วน 	
ก่่อนที่่�เป้้าหมายนั้้�นจะกลัับมาเป็็นภััยคุุกคามต่่อฝ่ายเรา 	
หรือให้้ผลตอบแทนจากการปฏิิบััติิอย่างสููงเช่่นเดีียวกััน ซึ่่�ง	
พัันธกิจ Dynamic Targeting นั้้�นจะเป็็นแนวทางพิิจารณา	
หนทางปฏิิบััติิต่่อเป้้าหมาย (Targeting) ตลอดจนการ	
ประเมิินผลการปฏิิบััติิภารกิิจเป็็นวงจรอย่างต่่อเนื่่�อง ซึ่่�ง	
สามารถประยุุกต์์ใช้้ในภารกิิจการช่่วยเหลือผู้้�ประสบ	
ภััยพิิบััติิ เพราะต้้องการความรวดเร็็วในการปฏิิบััติิและ	
ต่่อเนื่่�องเป็น็วงรอบพัันธกิจิจนกว่า่ภารกิจิจะเสร็จ็สิ้้�น โดยที่่�	
อากาศยานไร้้คนขัับนั้้�นจะสามารถตอบสนองขั้้�นตอนการ	
ปฏิิบััติิต่่าง ๆ ในพัันธกิจ Dynamic Targeting นี้้�ได้้เป็็น	
อย่่างดีี 

แผนภาพท่ี่� 2 แสดงอากาศยานไร้้คนขัับแบบต่่าง ๆ

Multirotor UAV Fixed-Wing UAV Hybrid UAV
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	 ในการวิิจััยครั้้�งนี้้�ได้้นำำ�เสนอแนวทางการใช้้อากาศยาน	
ไร้้คนขัับในการบริิหารจััดการช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิ 	
โดยการประยุุกต์์แนวทางการปฏิิบััติิพัันธกิจ Dynamic 	
Targeting และแนวทางการปฏิิบััติิการที่่�ใช้้เครืือข่ายเป็็น	
ศููนย์์กลาง (NCO) ซึ่่�งจะเห็็นได้้ว่า อากาศยานไร้้คนขัับนั้้�น	
จะเป็็นระบบตรวจจับ (Sensor) ที่่�มีีบทบาทสำำ�คััญในการ	
ปฏิิบััติิภารกิจิเพื่่�อเกาะติดิสถานการณ์แ์ละส่ง่ข้้อมููลกลับัมา	
ยังัสถานีควบคุุมภาคพื้้�น (GCS) ในรููปแบบ Digital Format 	
แบบ Real Time จึงทำำ�ให้้สามารถกระจายข้้อมููลไปยััง	
หน่วยต่่าง ๆ  ที่่�เกี่่�ยวข้้องได้้อย่า่งรวดเร็็วผ่่านระบบเครือืข่าย	
ที่่�ใช้้ในการช่่วยเหลืือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิ ทำำ�ให้้วงรอบการ	
ตััดสิิน (OODA Loop) นั้้�นเป็็นไปอย่่างรวดเร็็ว สร้้างความ	
ตระหนักรู้้�สถานการณ์์ (SA) ส่งผลทำำ�ให้้การตััดสิินตกลงใจ 	
สั่่�งการปฏิิบััติิภารกิิจได้้อย่างรวดเร็็ว เกิิดเป็็นปััจจัยทวีีกำำ�ลััง 	
(Force Multiplier) ในการช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิ 	
ซึ่่�งจะเห็็นได้้ว่าเป็็นไปตามหลักการการปฏิิบััติิการที่่�ใช้้	
เครืือข่ายเป็็นศููนย์์กลาง (NCO) ดังแสดงในแผนภาพที่่� 3 
	 นอกจากนี้้�ผลการศึึกษายังพบว่่า การนำำ�อากาศยาน	

ไร้้คนขัับขนาดเล็็กของภาคพลเรืือนมาร่่วมปฏิิบััติิการกัับ	
กองทััพอากาศนั้้�นจะเป็็นการช่่วยเพิ่่�มทรััพยากรในการ	
ช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิให้้มีมากขึ้้�น แต่่ปััจจัยสำำ�คััญคืือ 	
จำำ�เป็็นจะต้้องมีีความเข้้าใจซึ่่�งกัันและกัันและแบ่่งมอบ	
พื้้�นที่่�เป้้าหมายที่่�ชััดเจนตามขีีดความสามารถของแต่่ละ	
ฝ่่ายและการวางแผนเครืือข่ายเพื่่�อส่งข้้อมููล ตลอดจนจะ	
ต้้องคำำ�นึึงถึึงความปลอดภััยในการปฏิิบััติิภารกิิจการบิิน	
ร่่วมกัันในพื้้�นที่่�ประสบภััยพิิบััติิ ซึ่่ �งควรจััด Mission 	
Commander จาก กองทััพอากาศเป็็นผู้้�วางแผนการบิิน	
ในภาพรวมเช่่นเดีียวกัับการวางแผนการบิินประกอบกำำ�ลััง	
โจมตีีเป้้าหมายขนาดใหญ่ (Large Force Employment 
: LFE) โดยใช้้คุณสมบััติิเด่่นและลดจุุดด้้อยของอากาศยาน	
แต่่ละแบบ รวมถึึงประสานการใช้้ดาวเทีียมและอากาศยาน	
แบบอื่่�น ๆ  นอกจากนี้้�ควรจะต้้องมีีการฝึึกซ้้อมปฏิิบััติิภารกิิจ	
ร่่วมกัันเพื่่�อแลกเปลี่่�ยนความรู้้�และปรัับพื้้�นฐานการปฏิิบััติิ	
ภารกิิจร่วม ตลอดจนจััดทำำ� On Call List ภาคพลเรืือนที่่�	
มีีขีีดความสามารถในการบิินอากาศยานไร้้คนขัับเพื่่�อเชิิญ	
เข้้ามาร่วมปฏิิบััติิภารกิิจเมื่่�อมีความจำำ�เป็็น 

แผนภาพท่ี่� 3 แสดงความสััมพัันธ์ร์ะหว่่าง OODA Loop Network Centric Operations (NCO), 
Dynamic Targeting และแนวความคิิดการจัดการความเส่ี่�ยงจากสาธารณภััย

ที่่�มา : ประมวลและวิิเคราะห์์โดยผู้้�วิิจััย
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	 สำำ�หรับัการวางแผนการปฏิบัิัติิการร่ว่มและเครือืข่าย	
การเชื่่�อมต่่อข้้อมููลดัังกล่่าวข้้างต้้น ตามแนวทางการปฏิิบััติิ	
การที่่�ใช้้เครืือข่ายเป็็นศููนย์ก์ลาง (NCO) นั้้�น สามารถแสดง	
ตััวอย่่างในแผนภาพที่่� 4 โดยมีีขั้้�นการปฏิิบััติิต่่าง ๆ ดังนี้้� 
	 ขั้้�นเตรีียมการและป้้องกััน : ติดตามสถานการณ์์ภััยพิิบััติิ	
และเตรีียมการสำำ�รวจพื้้�นที่่�ที่่�มัักจะเกิิดภััยพิิบััติิขึ้้�นเป็็น	
ประจำำ� หรือเป็็นพื้้�นที่่�เสี่่�ยงต่่อการเกิิดภััยทุุกรููปแบบเพื่่�อใช้้	
เป็็นข้้อมููลในการเตรีียมการช่่วยเหลือล่วงหน้้า พร้้อมกัับ	
จััดทำำ�ระบบฐานข้้อมููลสถานการณ์์ทั่่�วไปและข้้อมููลภููมิ	
สารสนเทศ โดยการใช้้ดาวเทีียมถ่่ายภาพพื้้�นที่่�ดัังกล่่าว	
เพื่่�อปรัับปรุุงฐานข้้อมููลให้้ทันสมััยและใช้้อากาศยานปกติิ	
หรืออากาศยานไร้้คนขับัแบบต่า่ง ๆ  สำำ�รวจพื้้�นที่่�เป้้าหมาย	
เฉพาะจุุดเสี่่�ยงที่่�มีีแนวโน้้มจะเกิิดภััยพิิบััติิเพื่่�อเตรีียมการ	
ป้้องกััน เช่่น การสำำ�รวจพื้้�นที่่�ที่่�อาจเกิิดดิินโคลนถล่่มใน	
พื้้�นที่่�บริิเวณกว้้างอาจวางแผนใช้้เครื่่�องบิิน DA-42 MPP 	
แต่่หากเป็็นเฉพาะหมู่่�บ้้านหรือบางจุุดของตำำ�บลอาจพิจารณา	
ใช้้อากาศยานไร้้คนขัับขนาดเล็็กเข้้าไปสำำ�รวจพื้้�นที่่� เป็็นต้้น 	
พร้้อมกัับเตรีียมประสานหน่วยงานราชการอื่่�นและภาค	
เอกชนที่่�มีีขีีดความสามารถในการบิินอากาศยานไร้้คนขัับ	

ขนาดเล็็ก ตลอดจนการทำำ� Application/Software ที่่�	
สามารถประยุุกต์์นำำ�มาใช้้ในภารกิิจนี้้�ตามที่่�ได้้จัดทำำ� On 	
Call List ไว้้
	 ขั้้�นการปฏิิบััติิเมื่่�อเกิิดภััย : เมื่่�อได้้รับคำำ�สั่่�งให้้เข้้าปฏิิบััติิ	
การช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิโดยการใช้้อากาศยานแบบ	
ต่่าง ๆ  ของกองทัพัอากาศ ศููนย์บ์รรเทาสาธารณภัยักองทัพั	
อากาศควรพิจิารณาสั่่�งการกำำ�หนดผู้้�ปฏิิบััติิหน้้าที่่� Mission 	
Commander และอากาศยานที่่�จะนำำ�มาปฏิิบััติิภารกิิจ 	
รวมถึึงควรประสานหน่วยเกี่่�ยวข้้องในการปฏิิบััติิภารกิิจ	
ตาม On Call List โดย Mission Commander จะต้้อง	
พิิจารณาวางแผนการปฏิิบััติิในภาพรวมและเสนอแนะ	
หนทางการปฏิิบััติิให้้กับผู้้�บัังคัับบััญชาและ On Scene 	
Commander ในพื้้�นที่่�ภััยพิิบััติินั้้�นต่่อไป รวมถึึงวางแผน	
การติิดต่่อสื่่�อสารและระบบเครืือข่าย (Network) เพื่่�อส่ง	
ข้้อมููล โดยเฉพาะการเชื่่�อมโยงระหว่างผู้้�ปฏิิบััติิงานใน	
พื้้�นที่่� ศูู นย์์ปฏิิบััติิการในส่่วนหน้้า  และศููนย์์ปฏิิบััติิการ	
ในส่่วนกลาง ทั้้�งนี้้� เพื่่�อการแลกเปลี่่�ยนและส่่งข้้อมููลต่่าง ๆ  	
โดยเฉพาะจากสถานีีควบคุุมภาคพื้้�นของอากาศยานไร้้	
คนขัับหรือสถานีีรัับสััญญาณ Video Downlink ของ	

แผนภาพท่ี่� 2 การวางแผนการปฏิิบััติิการร่วมและเครืือข่่ายการเช่ื่�อมต่่อข้้อมููล 
ตามแนวทางการปฏิิบััติิการท่ี่�ใช้้เครืือข่่ายเป็็นศููนย์ก์ลาง (NCO)
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อากาศยานปกติิที่่�ติิดตั้้�งกล้้อง EO/IR กับระบบ Video 
Downlink ไปยัังศููนย์์ปฏิิบััติิการต่่าง ๆ 
	 การปฏิิบััติิการร่่วมของอากาศยานปกติกัิับอากาศยาน	
ไร้้คนขัับทั้้�งจากกองทััพอากาศและหน่วยต่่าง ๆ จะต้้องมีี	
การวางแผนปฏิบัิัติิการร่ว่มกััน โดยพิิจารณาแบ่ง่มอบภารกิจิ	
และพื้้�นที่่�ปฏิิบััติิการตามสมรรถนะและขีีดความสามารถ	
ของอากาศยานแต่่ละแบบ พร้้อมกัับคำำ�นึึงถึึงความปลอดภััย	
ในการบิินโดยต้้องหลีกเลี่่�ยงการบิินเข้้าใกล้้จนอาจเกิิด	
อัันตราย (Near Miss) เพื่่�อป้องกัันการชนกััน โดยกองทััพ	
อากาศจะต้้องเป็็นผู้้�อำำ�นวยความสะดวกในการขออนุญาต	
ทำำ�การบิินและออกประกาศผู้้�ทำำ�การในอากาศ (NOTAM) 	
แจ้้งเตืือนการปฏิิบััติิภารกิิจในพื้้�นที่่�ประสบภััยพิิบััติิเพื่่�อให้้	
อากาศยานอื่่�นหลีกเลี่่�ยงพื้้�นที่่�ปฏิิบััติิการนั้้�น ทั้้�งนี้้� ควรมีีการ	
นำำ�อากาศยานไร้้คนขัับขนาดเล็็กทั้้�งแบบ Multi Rotors 	
UAV Fixed - Wing UAV และ Hybrid UAV เข้้าในพื้้�นที่่�	
เกิิดเหตุภััยพิิบััติิไปกัับส่่วนล่่วงหน้้าและทีีมค้้นหาและกู้้�ภััย 	
เพื่่�อปฏิิบััติิการทางอากาศเบื้้�องต้้นก่่อนที่่�อากาศยานแบบ
อื่่�น ๆ จะวางกำำ�ลัังเพื่่�อปฏิิบััติิภารกิิจต่อไป ซึ่่�งจะเป็็นการ	
บููรณาการกำำ�ลัังทางอากาศในการปฏิิบััติิภารกิิจนี้้� เกิิดเป็็น	
ปััจจัยทวีีกำำ�ลััง (Force Multiplier) และลดช่่องว่า่งในการ	
ปฏิิบััติิภารกิิจการช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััย
	 ตััวอย่่างการแบ่่งมอบภารกิิจและพื้้�นที่่�ปฏิิบััติิการใน	
บริิเวณที่่�เกิิดเหตุภััยพิิบััติิ เช่่น อากาศยานไร้้คนขัับขนาด	
เล็็กแบบขึ้้�น/ลงทางดิ่่�ง (VTOL) มี รััศมีีปฏิิบััติิการใกล้้ 	
เวลาทำำ�การบิินน้้อย แต่่มีีความคล่่องตััวนำำ�ติิดตััวไปกัับชุุด	
ทีีมค้้นหาและกู้้�ภััยได้้ และ Payload แบบกล้้อง EO/IR           	
ในปััจจุบัันที่่�มีีความละเอียีดถึึงระดัับ 4K และกำำ�ลัังขยายสููง 	
30X และ Digital ได้้อีก 6X ทำำ�ให้้ได้้ภาพถ่ายทางอากาศ	
ที่่�มีีความละเอีียดสููง จึงควรนำำ�มาใช้้ในภารกิิจการบิินสำำ�รวจ	
ความเสีียหายพื้้�นที่่� การบิินค้้นหาและช่่วยชีีวิิต รวมถึึง	
การบินิเข้้าไปสำำ�รวจพื้้�นที่่�ที่่�มีีสารเคมีอัีันตรายรั่่�วไหล เป็็นต้้น 	
สำำ�หรัับในภาพกว้้างของการปฏิิบััติิการนั้้�นอาจวางแผนใช้้	
อากาศยานไร้้คนขัับแบบ Aerostar ทำำ�การบิินสำำ�รวจใน	
พื้้�นที่่�บริิเวณกว้้าง และค้้นหาผู้้�ประสบภััย โดยประสานการ	
ปฏิิบััติิชี้้�เป้้าหมายให้้กับเฮลิิคอปเตอร์ EC-725 หรื อ	
เฮลิิคอปเตอร์์หน่วยงานอื่่�นเพื่่�อช่่วยเหลืือนำำ�ผู้้�ที่่�ติิดอยู่่�ใน	
พื้้�นที่่�ภััยพิิบััติิออกจากพื้้�นที่่� หรือส่งสิ่่�งของอุุปกรณ์์บรรเทา	
ทุุกข์์หรือถุงยัังชีีพ  เช่่น การช่่วยเหลือผู้้�ที่่�ติิดอยู่่�บริิเวณ	

น้ำำ��ท่่วมจากอุุทกภััยและเจ้้าหน้้าที่่�ไม่่สามารถเข้้าพื้้�นที่่�นั้้�น	
ทางภาคพื้้�นได้้  เป็็นต้้น ตลอดจน Aerostar สามารถทำำ�	
การบิินต่่อเนื่่�องได้้ยาวนานปฏิิบััติิภารกิิจเป็็นสถานีควบคุุม	
และสั่่�งการลอยฟ้้า (Airborne Command and Control) 	
เกาะติิดสถานการณ์์ในพื้้�นที่่�ภััยพิิบััติิ และสำำ�รวจเส้้นทาง	
การลำำ�เลีียงสิ่่�งของช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััย ตลอดจนควรนำำ�	
ภาพที่่�ได้้จากอากาศยานไร้้คนขัับแบบต่่าง ๆ มาประยุุกต์์	
ทำำ�แผนที่่�ภาพถ่่ายทางอากาศแบบ 2D/3D เพื่่�อปรัับปรุุง	
ข้้อมููลภููมิสารสนเทศพื้้�นที่่�ประสบภััยให้้เป็็นภาพสถานการณ์์	
ปััจจุบัันเพื่่�อใช้้ในการวางแผนการช่่วยเหลือและฟ้ื้�นฟููบููรณะ	
ต่่อไป 
	 ในการปฏิิบััติิการทั้้�งหมดควรมีีการเชื่่�อมต่่อและส่่ง	
ข้้อมููลกลัับมายังศููนย์์ปฏิิบััติิการในส่่วนหน้้าผ่านระบบ	
เครืือข่าย (Network) ที่่�วางแผนไว้้เพื่่�อใช้้ในการวิิเคราะห์์ 	
วางแผน และสั่่�งการไปยัังผู้้�ปฏิิบััติิต่่าง ๆ ได้้อย่างถููกต้้อง	
รวดเร็็ว ตามหลักการการปฏิิบััติิการที่่�ใช้้เครืือข่ายเป็็น	
ศููนย์ก์ลาง (NCO) ซึ่่�งสามารถประเมิินสถานการณ์์พร้้อมกัับ	
สั่่�งการให้้ความช่่วยเหลือ โดยบริิหารทรััพยากรที่่�มีีอยู่่�จำำ�กััด 	
พร้้อมกัับจััดลำำ�ดัับความสำำ�คััญเร่่งด่่วนของเป้้าหมาย หาก	
เกิินขีีดความสามารถของหน่วยในพื้้�นที่่�ก็็ให้้ทำำ�การร้้องขอ	
การสนัับสนุุนโดยสามารถส่่งภาพ/ข้้อมููลต่่าง ๆ ที่่�ได้้จาก	
การวิิเคราะห์์ประมวลผลนี้้�ผ่านระบบเครืือข่าย (Network) 	
กลัับไปยัังหน่วยเหนืือและหน่่วยข้้างเคีียงต่่าง ๆ เพื่่�อ	
ดำำ�เนิินการต่่อไป 
	 ขั้้�นการฟื้้�นฟููบููรณะ : จะเป็็นการให้้ความช่่วยเหลืือ	
บรรเทาทุกข์์ขั้้�นต้้นแก่่ประชาชนผู้้�ประสบภััยพิิบััติิ โดย	
สามารถใช้้อากาศยานไร้้คนขัับทั้้�ง Aerostar หรือือากาศยาน	
ไร้้คนขัับขนาดเล็็กทำำ�การบิินสำำ�รวจพื้้�นที่่� และทำำ�แผนที่่�	
ภาพถ่ายทางอากาศทั้้�งแบบ 2D/3D Model เพื่่�อปรัับปรุุง	
ฐานข้้อมููลให้้ทันสมััยและใช้้ในการวิิเคราะห์์เปรีียบเทีียบ	
ประเมิินความเสีียหาย ตลอดจนการบิินค้้นหาผู้้�สููญหายใน	
พื้้�นที่่�เกิิดเหตุภััยพิบัิัติิ พร้้อมกัับการสำำ�รวจหาพื้้�นที่่�ปลอดภััย	
ให้้ประชาชนพัักอาศัยชั่่�วคราว ซึ่่�งข้้อมููลการสำำ�รวจพื้้�นที่่�	
เหล่านี้้�จะต้้องเก็็บเป็็นฐานข้้อมููลในการเตรีียมความ	
ช่่วยเหลือขั้้�นต่่อไป
	 ในการวิิจััยนี้้�ได้้สัมภาษณ์ผู้้�ทรงคุุณวุุฒิิทั้้�งสามท่่าน	
เกี่่�ยวกัับการนำำ�อากาศยานไร้้คนขัับมาใช้้ในภารกิิจการ	
ช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติินั้้�น ทั้้�งสามท่่านมีีความเห็็น	
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สอดคล้้องกัันกัับผลการวิิจััย กล่่าวคืือ  เห็็นด้้วยในการนำำ�	
อากาศยานไร้้คนขัับมาใช้้ปฏิิบััติิภารกิิจช่่วยเหลือผู้้�ประสบ	
ภััยพิิบััติิ และจะต้้องมีีการพััฒนาระบบต่่าง ๆ  ที่่�เกี่่�ยวข้้องทั้้�ง 	
Platform และ Application/Software ให้้สามารถ	
ตอบสนองภารกิจิ โดยข้้อมููลที่่�ได้้นั้้�นจะเป็น็ประโยชน์อย่า่ง	
ยิ่่�งในการบริิหารจััดการช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิ ซึ่่�งควร	
มีีการนำำ�เทคโนโลยีีที่่�ทัันสมััยมาประยุุกต์์ใช้้ในการปฏิิบััติิ	
ภารกิิจเพื่่�อเพิ่่�มประสิิทธิิภาพ
	 3.	สรุุปผลการวิิจััยกัับความสอดคล้้องตามยุทุธศาสตร์์	
และแผนต่่าง ๆ
	 จากผลการวิิจััยครั้้�งนี้้�เป็็นการสร้้างนวััตกรรมแนว	
ความคิดิการใช้้กำำ�ลัังทางอากาศปฏิบัิัติิภารกิจิการให้้ความ	
ช่่วยเหลืือด้้านมนุุษยธรรมและบรรเทาภััยพิิบััติิ (HADR) 	
นอกจากนี้้�ยังเป็็นประโยชน์อย่่างยิ่่�งสำำ�หรับการพััฒนาเป็็น	
แนวทางในการกำำ�หนดนโยบายต่่าง ๆ ของกองทััพอากาศ 
และนำำ�ไปเป็็นแนวความคิิดการปฏิิบััติิ (Concept of 	
Operations: CONOPS) เพื่่�อปรัับปรุุงแผนบรรเทา	
สาธารณภััยกองทััพอากาศให้้มีีศัักยภาพและขีีดความ	
สามารถในการปฏิิบััติิภารกิิจช่่วยเหลือผู้้�ประสบภััยมากยิ่่�ง	
ขึ้้�น ซึ่่ �งสอดคล้้องกัับนโยบายผู้้�บััญชาการทหารอากาศ 	
ประจำำ�ปีี พ.ศ.2562 ยุทธศาสตร์์กองทััพอากาศ 20 ปี 	
ยุุทธศาสตร์์การจััดการความเสี่่�ยงจากสาธารณภััยของ	
กระทรวงกลาโหม ตามแผนบรรเทาสาธารณภััยกระทรวง	
กลาโหม 2558 และยุุทธศาสตร์์ชาติ (พ.ศ.2561-2580) 	
ประเด็็นยุุทธศาสตร์์ชาติด้้านความมั่่�นคง เกี่่�ยวกัับการพััฒนา	
และผนึกพลังอํํานาจแห่่งชาติ กองทััพและหน่วยงาน	
ความมั่่�นคง รวมทั้้�งภาครััฐและภาคประชาชนในการ	
ป้้องกัันและบรรเทาสาธารณภััย

ข้้อเสนอแนะ
	 1.	ข้้อเสนอแนะเชิิงนโยบาย
	 	 1.1	นโยบายการพััฒนาแนวทางการปฏิบัิัติิภารกิิจ
	 	 กองทััพอากาศควรนำำ�แนวความคิิดการปฏิิบััติิ 	
(Concept of Operations: CONOPS) ในการปฏิิบััติิ	
ภารกิิจการช่่วยเหลืือผู้้�ประสบภััยพิิบััติิ โดยบููรณาการ	
นำำ�อากาศยานปกติิ อา กาศยานไร้้คนขัับที่่�มีีประจำำ�การ 	
อากาศยานไร้้คนขัับขนาดเล็็กที่่�ใช้้ในเชิิงพาณิชย์์ และ	
ของหน่วยงานอื่่�น ๆ ทั้้�งภาครััฐและเอกชนเข้้าร่วมปฏิิบััติิ	

ภารกิิจ โดยประยุุกต์์หลักการการปฏิิบััติิการที่่�ใช้้เครืือข่าย	
เป็็นศููนย์์กลาง (NCO) พัันธกิจ  Dynamic Targeting 	
ต่่อเป้้าหมาย TST มาใช้้ในการวางแผนปฏิิบััติิภารกิิจร่วม 	
รวมถึึงกำำ�หนดให้้ฝููงบิินที่่�มีีอากาศยานไร้้คนขัับประจำำ�การ
ของกองทััพอากาศเป็็นหน่วยงานหลักรัับผิิดชอบในการใช้้	
อากาศยานไร้้คนขัับขนาดเล็็กปฏิิบััติิภารกิิจและเป็็น 
Mission Commander เพราะเป็็นฝููงบิินปฏิิบััติิภารกิิจ	
ด้้วยอากาศยานไร้้คนขัับของกองทััพอากาศ และควรมีี	
การซัักซ้้อมการปฏิิบััติิการร่่วมกัับหน่วยงานที่่�เกี่่�ยวข้้อง	
ของภาครััฐและเอกชน 
	 	 1.2	นโยบายการเตรีียมอากาศยานไร้้คนขัับใน	
การปฏิิบััติิภารกิิจ
	 	 	 	 กองทััพอากาศควรกำำ�หนดนโยบายในการ	
ส่่งเสริิมให้้มีการวิิจััยพััฒนาระบบอากาศยานไร้้คนขัับแบบ	
ต่่าง ๆ และ Payload เพื่่�อสนัับสนุุนภารกิิจการช่่วยเหลือ	
ผู้้�ประสบภััยพิิบััติิจากสาธารณภััยต่่าง ๆ โดยเฉพาะระบบ	
อากาศยานไร้้คนขัับขนาดเล็็กแบบขึ้้�นลงทางดิ่่�ง (VTOL) 
Payload และ Application/ Software เพื่่�อให้้สามารถ	
พึ่่�งพาตนเอง ครอบคลุุมภารกิิจที่่�จะต้้องปฏิิบััติิ และ	
ประหยััดงบประมาณในการจััดหา ตลอดจนเป็็นการสร้้าง	
องค์์ความรู้้�ให้้สามารถพััฒนาต่อยอดได้้เองในอนาคต 
	 	 1.3	นโยบายการเตรีียมด้้านบุุคลากร
	 	 จััดเตรีียมบุุคคลากรกองทััพอากาศให้้มีีความรู้้� 	
ความเข้้าใจในแผน และซัักซ้้อมการปฏิิบััติิเพื่่�อให้้มีความ	
พร้้อมในการปฏิิบััติิภารกิิจ ตลอดจนควรนำำ�เทคโนโลยีีต่่าง ๆ  	
มาประยุุกต์์ใช้้พััฒนาแนวความคิิดการปฏิิบััติิภารกิิจให้้	
เหมาะสม สอดคล้้องกัับสถานการณ์์ที่่�เปลี่่�ยนแปลงไป 	
รวมถึึงสร้้างทััศนคติิที่่�ดีีต่่อบุคคลากร ทอ.ในการปฏิิบััติิภารกิิจ
	 2.	ข้้อเสนอแนะในการวิิจััยต่่อไป
	 ด้้วยระยะเวลาในการทำำ�การวิิจััยครั้้�งนี้้�มีจำำ�กััดเฉพาะ	
ในห้้วงที่่�ศึึกษาหลักสููตรการป้้องกัันราชอาณาจักร เท่่านั้้�น 	
จึึงควรมีีการศึึกษาวิจััยเพิ่่�มเติิมในอนาคตเกี่่�ยวกัับการนำำ�	
เทคโนโลยีทีางการทหารเพื่่�อภารกิิจการให้้ความช่่วยเหลือ	
ด้้านมนุุษยธรรมและบรรเทาภัยพิิบััติิ (HADR) การสร้้าง	
ความร่่วมมืือระหว่างการทหาร ภาคพลเรืือน เอกชน และ	
มิิตรประเทศในการป้อ้งกัันสาธารณภััย ตลอดจนการสร้้าง	
อุุตสาหกรรมป้้องกัันประเทศเพื่่�อสนัับสนุุนภารกิิจการ	
ช่่วยเหลือและบรรเทาสาธารณภััย 
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